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WSTEP
Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczreywymagania dotyece wykonania instalacji
elektrycznej dla przepompowsiiekdw pracujcej na potrzeby odbiorciekow.

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokiirpezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

Zakres robo6t obgtych ST

Opracowanie niniejsze swym zakresem obejmuje wahimn

- wewretrznej linii zasilajcej,

- okablowanie pomgizy przepompownisciekow a szafi zasilajco-sterujca
- instalacg elektryczn oswietlenia terenu w pobiu przepompowni,

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z normami i ,Przepisami Budowy blizen
Elektroenergetycznych”.

Nazwy i kody: grup robét, klasy robdt i kaegorii robot

Grupa Klasa Kategoria rob6t
kod CPV

45.3

Wykonywanie instalacji
budowlanych

45.31 Roboty zwjzane z monteem
instalacji elektrycznych i
osprztu

45311000-3 Roboty instalacyjne
elektryczne

45311100-1 Roboty w zakresie
okablowania
elektrycznego

45315000-8 Roboty w zakresie
instalowania
urzadzen ogrzewania
i innego spretu
elektrycznego w
budynkach

45316000-5 |Instalacje systeméw
oswietlenia i
sygnalizacji

45315700-5 | Instalowanie stacji
rozdzielczych

45314300-4 Instalowanie
infrastruktury
okablowania
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1.6. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za j&koobot oraz za zgodsé z dokumentagj projektova,
Specyfikacjami Technicznymi oraz poleceniami nadzmwestycyjnego oraz prowadzenie robot
zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo BudaejdWarunkami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych. €& D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczngigrunochronne
w budynkach giyteczndci publicznej”.
Odstpstwa od projektu mag dotyczy jedynie zasipienia zaprojektowanych materialdbw —
w przypadku niemdiwosci ich uzyskania — przez inne materiaty lub element zblizonych
charakterystykach i trwadoi. Wszelkie zmiany i odgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji
technicznej nie mag powodow& obnizenia wartéci funkcjonalnych i waytkowych instalaciji
elektrycznych, a jeeli dotycz zmiany materiatow i elementéw oklenych w dokumentacji
technicznej na inne, nie mpgowodowa zmniejszenia trwakei eksploatacyjnej. Roboty moritave
nalezy realizow& zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i amhi rob6t budowlanych.
Czs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektrycznpiorunochronne w budynkachzyteczndci
publicznej”, Polskimi Normami oraz innymi przepisashotyczicymi przedmiotowej instalaciji.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznej mphgy¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych. Wszelkie materiatyyte do wykonania instalacji muszposiada aktualne polskie

aprobaty techniczne lub odpowigdolskim Normom.

Materialy do wykonania instalacji elektrycznych @lezepompown$ciekéw, stosowazgodnie z
Projektem Budowlanym stanoygiym cz$¢ Dokumentdéw Przetargowych, i Rysunkami Wykonawcy.
Podstawowymi materiatamgs

- kable typu YKY

- rury ostonowe winidurowe

- rozdzielnica zasilgfpo sterownicza SZS (dostarczane wraz zdaeniami przepompowni)

- taéma FeZn 25x4

- osprzt i przewody technologiczne (dostarczane wraz zda@niami przepompowni)

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do uywania wyhcznie takiego spetu, ktéry nie powoduje
niekorzystnego wptywu na jak® wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robak tez przy
wykonywaniu czynng€ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkgladunku materiatéw.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiélodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét. Zalecagsiransportowanie materiatow krytymi
srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Metoda budowy uzaimiona jest od warunkéw technicznych wydanych pnziggkownika obiektu.
Warunki te okrélaja ogdlne zasady prowadzenia prac oraz okres w ktomog zostad
przeprowadzone.
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Montaz rozdzielnic
Szafle zasilapco-sterujca nalery zamontowa natynkowo, ndcianie w budynku pompowni.

Sposbob prowadzenia kabli i przewodow
Wewretrzng linie zasilajca od rozdzielnicy gidbwnej budynku do szafki zasitaj-sterugcej naley
prowadzé natynkowo w rurze elektroinstalacyjnej (lub konytkkablowym). Okablowanie do
przepompowni nalg prowadz¢ w budynku w korytku kablowym a poza budynkiem wrai w rurze
(rurach) ostonowej. Rury ostonowe ukigda wykopach otwartych oraz jako przewierty steroean
Instalacg do awietlenia przepompowni (latarni) nale prowadzé j.w. Instalacg przehcznika
zasilania w budynku pompowni najewykona natynkowo w korytach lub rurkach PCV.

Wykonanie pohczer wyréwnawczych i uziomu

Dla przepompowni nafy wykona ekwipotencjalizagj, ktora lzdzie polegé na wykonaniu pakczei
drutem Cu 6mrhpomiedzy gtéwnymi rurocigami metalowymi, metalowymi obudowami i zaciskami
PE uradzex (zaciski PE silnikbw pomp), a szyrGSU w budynku. w terenie dla przepompowni
naley wykona lokalne uziemienie. Uziom wykotgako pionowy (szpilkowy) pakczony odcinkiem
bednarki. Do uziemienia nag przylgczy¢ elementy wymienione povig;.

Montaz opraw oswietleniowych

Latarnia dwietleniowa Led solarna (lampaswietleniowa z panelem stonecznym) bez turbiny
wiatrowej, sterowana czujnikiem ruchu wraz ze shipefundamentem ma Byzainstalowana w
poblizu przepompowni.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie gghiccia zal@onej jakdci wykonywanych rob6t przy monta
instalacji elektrycznej gzta cieplnego.

Dokumentacja uradzen

Aparaty i uradzenia elektryczne oraz przewody powinny posiaali@st fabryczny ludwiadectwo
jakosci, wydane przez producenta.

Kontrola i badania w trakcie robo6t

Kontrola jakaci robét zwgzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej powilwyé przeprowadzona
w czasie wszystkich faz robét zgodnie z wymaganiatskich Norm i “Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlany€lzgs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje
elektryczne i piorunochronne w budynkaclyteczndci publicznej”.

Wyniki przeprowadzonych kontroli nalg uzna& za pozytywne, jeeli wszystkie wymagania dla danej
fazy robot zostaly spetnione.zédi ktérekolwiek z wymaga nie zostato spetnione, najedana faz
robot uzna za niezgody z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek prae@dzeé ponowry
kontrok.
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Badania i pomiary pomontaowe

Po zakaczeniu robét natey sprawdzt i wykona:
- jakas¢ i kompletnd¢ wykonanych robot,
- pomiary elektryczne zgodnie z odpowiednimi namhparzedmiotowymi.

OBMIAR ROBOT

Obmiar robot natey prowadzé w jednostkach zgodnych z przedmiarami robaot:
- elementy liniowe w mb;

- elementy powierzchniowe w’m

- inne w sztukach

ODBIOR ROBOT

Odbior robot polegagych na wykonaniu instalacji elektrycznej i AKPiAlezy wykona zgodnie z
“Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rol@tdowlanych, Cgé D — roboty instalacyjne.
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budytkegyteczndci publicznej’, oraz obovazujacymi
Polskimi Normami.

Odbidr robot zanikajacych

Odbiorom robdt ulegagych zakryciu podlegajprzewody prowadzone w bruzdach.

Zasady odbioru ostatecznego robot

Przy odbiorze kacowym powinny by dostarczone nagiujgce dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na nigigmami w trakcie wykonywania robét,

- Dziennik Budowy,

- dokumenty dotycre jakdci zamontowanych elementéwéwiadectwa jakéci wydane przez
dostawcow materiatow),

- protokoty wszystkich odbioréw technicznycreg@owych.

Przy odbiorze kacowym naley sprawdzé:

- zgodnaé¢ wykonania z dokumentagcprojektows oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku Budowy
dotyczcymi zmian i odsgpstw od dokumentacji projektowej,

- protokoty z odbioréw ggciowych i realizacj postanowié dotyczcych usunjcia usterek,

- aktualné¢ dokumentacji projektowej (czy przeprowadzono widagszmiany i uzupetnienia).
PODSTAWA PLATNOSCI

Wymagania dotyece ptatnéci zostan okreslone w harmonogramie ustalonym w umowie.

PRZEPISY ZWIAZANE

“Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budinych, Czs¢ D — roboty instalacyjne.
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budykaiy/teczngci publicznej”,

Rozporadzenie Ministra Przemystu i Materiatébw Budowlanyzhinia 28 marca 1972r. w sprawie
BHP przy prowadzeniu robo6t budowlano-maataych i rozbidérkowych (Dz. U. Nr 13/72 p0z.93)
Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié @rzenia 1997r. w sprawie ogolnych
przepisow BHP (Dz. U. Nr 129/97 poz. 844 zZmiéjszymi zmianami,

PN-HD 60 364 Instalacje elektryczne w obiektactdwilanych - zestaw norm,

PN-EN 61 439-1 Rozdzielnice i sterownice niskogeipive - zestaw norm.



