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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania instalacji
elektrycznej dla przepompowni $ciekéw pracujacej na potrzeby odbioru Sciekow.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST
Opracowanie niniejsze swym zakresem obejmuje wykonanie:
- wewngtrznej linii zasilajace;,
- okablowanie pomigdzy przepompownia $ciekow a szafka zasilajaco-sterujaca
- instalacj¢ elektryczna o$§wietlenia terenu w poblizu przepompowni,

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z normami i ,,Przepisami Budowy Urzadzen
Elektroenergetycznych”.

1.5. Nazwy i kody: grup roboét, klasy roboét i kategorii robét

Grupa Klasa Kategoria robot
kod CPV

45.3  Wykonywanie instalacji
budowlanych

45.31 Roboty zwiazane z montazem
instalacji elektrycznych i
osprzetu

45311000-3  Roboty instalacyjne
elektryczne

45311100-1  Roboty w zakresie
okablowania
elektrycznego

45315000-8  Roboty w zakresie
instalowania
urzadzen ogrzewania
1 innego sprzgtu
elektrycznego w
budynkach

45316000-5 Instalacje systemow
o$wietlenia i
sygnalizacji

45315700-5  Instalowanie stacji
rozdzielczych

45314300-4  Instalowanie
infrastruktury
okablowania

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ robot oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi oraz poleceniami nadzoru inwestycyjnego oraz prowadzenie robot
zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo Budowlane, “Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robot budowlanych. Czgs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne i piorunochronne
w budynkach uzytecznosci publiczne;j”.
Odstepstwa od projektu moga dotyczy¢ jedynie zastapienia zaprojektowanych materialow —
w przypadku niemozliwosci ich uzyskania — przez inne materiaty lub elementy o zblizonych
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charakterystykach i trwato$ci. Wszelkie zmiany i odstgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji
technicznej nie moga powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji
elektrycznych, a jezeli dotycza zmiany materiatéw i elementéw okreslonych w dokumentacji
technicznej na inne, nie moga powodowaé zmniegjszenia trwatosci eksploatacyjnej. Roboty montazowe
nalezy realizowa¢ zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych.
Czgs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci
publicznej”, Polskimi Normami oraz innymi przepisami dotyczacymi przedmiotowej instalacji.

MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznej moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych. Wszelkie materiaty uzyte do wykonania instalacji musza posiada¢ aktualne polskie
aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom.

Materiaty do wykonania instalacji elektrycznych dla Przepompowni Sciekow, stosowaé zgodnie z
Projektem Budowlanym stanowiacym czg$¢ Dokumentow Przetargowych, i Rysunkami Wykonawcy.
Podstawowymi materiatami sa:

- kable aluminiowe i miedziane do bezposredniego uktadania w ziemi

- rury ostonowe winidurowe, niebieskie

- szafka zasilajaca SZ wykonana w 11 klasie izolacji,

- szafka zasilajaco- sterujaca SZS (dostarczane wraz z urzadzeniami przepompowni, wykonana w 11
klasie izolacji)

- taSma FeZn 30x4

- osprzet 1 przewody technologiczne (dostarczane wraz z urzadzeniami przepompowni)

SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania wylacznie takiego sprzetu, ktory nie powoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot, zar6wno w miejscu tych robét, jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktoére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych roboét. Zaleca sig transportowanie materialow krytymi
srodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT

Metoda budowy uzalezniona jest od warunkow technicznych wydanych przez uzytkownika obiektu.
Warunki te okreslaja ogolne zasady prowadzenia prac oraz okres w ktorym moga zostaé
przeprowadzone.

Montaz rozdzielnic

Szafke zasilajaca SZ nalezy zamontowac na terenie przepompowni.

Szafke zasilajaco-sterujaca SZ-S nalezy zamontowa¢ na wygrodzonym terenie przepompowni, w
okolicy pompowni.

Sposéb prowadzenia kabli i przewodow

Wewngtrzng lini¢ zasilajaca od szafki pomiarowej SP zlokalizowanej na stanowisku stupowym do
szafki zasilajacej SZ oraz od szafki SZ do szafki SZ-S nalezy prowadzi¢ w rurze ostonowe;.
Okablowanie do przepompowni nalezy prowadzi¢ j.w. Rury ostonowe winny by¢ koloru niebieskiego i
dostosowane do rodzaju nawierzchni pod ktora beda uktadane. Rury ostonowe uktada¢ w wykopach
otwartych.

Wykonanie polaczen wyréwnawczych i uziomu

Dla przepompowni nalezy wykona¢ ekwipotencjalizacjg, ktéra bedzie polega¢ na wykonaniu potaczen
drutem Cu 6mm? pomiedzy gtéwnymi rurociagami metalowymi, metalowymi obudowami i zaciskami
PE urzadzen (zaciski PE silnikow pomp), a szyna GSU. Uziom wykona¢ jako pionowy (szpilkowy)
potaczony odcinkiem bednarki. Do uziemienia nalezy przylaczy¢ elementy wymienione powyzej.
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10.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy montazu
instalacji elektrycznej wezta cieplnego.

Dokumentacja urzadzen
Aparaty 1 urzadzenia elektryczne oraz przewody powinny posiada¢ atest fabryczny lub §wiadectwo
jakosci, wydane przez producenta.

Kontrola i badania w trakcie robét

Kontrola jako$ci robot zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej powinna by¢ przeprowadzona
w czasie wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i “Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robdt budowlanych, Czgs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne i
piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej”.

Wyniki przeprowadzonych kontroli nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli wszystkie wymagania dla dane;j
fazy robot zostaly spetnione. Jezeli ktorekolwiek z wymagan nie zostato spelnione, nalezy dana faze¢
robot uznaé¢ za niezgodna z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ ponowna
kontrole.

Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ i wykonac:

- jakos¢ 1 kompletno$¢ wykonanych robot,

- pomiary elektryczne zgodnie z odpowiednimi normami przedmiotowymi.

OBMIAR ROBOT

Obmiar robot nalezy prowadzi¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarami robét:
- elementy liniowe w mb;

- elementy powierzchniowe w m?;

- inne w sztukach

ODBIOR ROBOT
Odbior robot polegajacych na wykonaniu instalacji elektrycznej i AKPiA nalezy wykonac zgodnie z
“Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlanych, Cz¢$¢ D — roboty instalacyjne.
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej”, oraz obowiazujacymi
Polskimi Normami.

Odbior robot zanikajacych
Odbiorom robdt ulegajacych zakryciu podlegaja przewody prowadzone w bruzdach.

Zasady odbioru ostatecznego robét

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami w trakcie wykonywania robot,

- Dziennik Budowy,

- dokumenty dotyczace jakoSci zamontowanych elementéw (Swiadectwa jakosci wydane przez
dostawcow materialow),

- protokoty wszystkich odbiordéw technicznych czg§ciowych.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢:

- zgodno$¢ wykonania z dokumentacja projektowa oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku Budowy
dotyczacymi zmian i odstgpstw od dokumentacji projektowe;j,

- protokoty z odbioréw czgsciowych i realizacja postanowien dotyczacych usunigcia usterek,

- aktualno$¢ dokumentacji projektowej (czy przeprowadzono wszystkie zmiany i uzupelnienia).

PODSTAWA PLATNOSCI
Wymagania dotyczace platnosci zostana okreslone w harmonogramie ustalonym w umowie.

PRZEPISY ZWIAZANE
“Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych, Czg$¢ D — roboty instalacyjne.
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznos$ci publicznej”,
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Rozporzadzenie Ministra Przemystu i Materialow Budowlanych z dnia 28 marca 1972r. w sprawie
BHP przy prowadzeniu robot budowlano-montazowych i rozbiérkowych (Dz. U. Nr 13/72 poz.93)
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogdlnych
przepisow BHP (Dz. U. Nr 129/97 poz. 844 z pdzniejszymi zmianami,

PN-HD 60 364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - zestaw norm,

PN-EN 61 439-1 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe - zestaw norm.



